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A fabrica de farinha e 6leo animal é encarregada de processar
os subprodutos do abate animal. O trabalho consiste no projeto
da automacdo de uma fabrica que produz farinha de penas e
visceras de aves. Foi realizado o levantamento da producao,
assim como os sensores e atuadores necessarios. Foram feitos
testes da programacdao do CLP que sera instalado e da
integracdo com o sistema supervisdrio.
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Neste trabalho é proposto um sistema de localizagdo de robos
baseado em visdo computacional e reconhecimento ético de
caracteres. Este sistema busca tirar proveito dos
desenvolvimentos recentes no campo de reconhecimento d6tico
de texto e das caracteristicas de um ambiente estruturado.
Primeiramente é desenvolvido um método para a deteccdo de
possiveis placas de identificacdo no ambiente. Em seguida é
realizada a interface com um motor de Reconhecimento Otico
de Caracteres (OCR) open-source. Um método para descarte de
falsos positivos é entdo aplicado. E por fim o texto reconhecido
é utilizado para localizagdo com referéncia a um mapa
topoldgico do ambiente de trabalho.
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A fotogrametria, reconstrugdo 3D a partir de imagens 2D, tem
se tornado um tépico mais comum com a popularizacdo dos
drones, que facilitou a aquisicdo de fotografias aéreas,
permitindo assim que essa técnica pudesse ser utilizada para a
inspecdo de grandes areas, com aplicacbes principalmente na
area da engenharia civil. A popularizacdo das impressoras 3D
também aumentou o numero de usuarios dessa tecnologia,
pois permite que objetos de dificil modelagem possam ser
digitalizados através de fotos e posteriormente impressos. Esse
trabalho traz um comparativo entre softwares e bibliotecas que
implementam partes do processo de fotogrametria, além de
desenvolver uma ferramenta que implementa alguns dos
métodos descritos na bibliografia.
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AT O acelerado processo de globalizagdo tem como resultado o
aumento expressivo da competitividade entre industrias do
mesmo nicho, o que antes eram mercados exclusivos agora
passam a ser visiveis e acessiveis. Uma das estratégias para
tornar-se competitiva é reduzir os desperdicios e manter foco
apenas nas atividades que agregam valor perceptivel pelo
cliente. Neste cenario o Lean Manufacturing, através de suas
ferramentas, tem sido aplicado em diversas industrias com
objetivo de reduzir desperdicios. Neste trabalho uma das
ferramentas destas respectivas ferramentas, o Mapeamento do
Fluxo de Valor, é aplicada no processo produtivo do telefone
sem fio, dentro uma industria de produtos eletronicos. Desta
forma, tornou-se possivel mapear e analisar os problemas do
estado atual deste processo, elaborar o mapa do estado futuro
com melhorias através da automagdo e tragar o plano de
implementacdo.
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Hatlule O presente trabalho propde a modelagem e prototipagem de
um rob06 paralelo para auxiliar na reabilitacdo do tornozelo.
Neste trabalho é abordado o estado da arte dos mecanismos
robdticos existentes para reabilitacdo do tornozelo. E feito um
levantamento dos pré-requisitos, de acordo com a
biomecanica, para que um mecanismo atenda os movimentos
necessarios. Considerando o estado da arte e os requisitos
levantados é selecionado um rob6 paralelo esférico com trés
juntas (RRS) por perna. E proposta uma modelagem e
simulacdo deste robo6 considerando a cinematica e o controle.
Na etapa final do projeto é feito um levantamento de requisitos
necessarios para prototipagem e fabricacdo, assim como a
justificativa para cada componente. Ao final, serdo
apresentados os resultados das simulagdes e comparadas com
o comportamento do protétipo. Conclusdes serao feitas a partir
dessa comparacao. Vale ressaltar que o protdtipo é para fins
académicos e ndo sera feito nenhum teste em pacientes, sendo
os resultados avaliados somente através dos comportamentos
e movimentos sugeridos na proposta inicial do trabalho.
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As empresas de solu¢gbes em automag¢ao vem ganhando
bastante espaco no crescente mercado do agronegdcio,
principalmente dentro das industrias que processam produtos,
como a soja, milho e a cana-de-acucar. Dentro desse contexto,
a Greylogix Brasil entrou como empresa responsavel pela
implementacdo da automacdo da nova unidade de producao de
6leo de soja da COAMO agroindustrial cooperativa, na cidade
de Dourados/MS. Essa nova unidade promete ser uma das mais
modernas do mundo, visto que esta sendo aplicado os novos
conceitos da Industria 4.0. Assim, esse trabalho tem o objetivo
de fazer a revisao da documentacdo e das telas de supervisério
bem como fazer a programagdo e simulacdo do setor
operacional da nova industria da COAMO.
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No mundo atual, hd uma extensa busca por novas fontes de
energia renovaveis para a producdo de energia. Assim, nesse
contexto, as caldeiras que sdo o principio das centrais
termoelétricas a vapor tém grande destaque, pois podem suprir
amplamente os mais diversos processos industriais com vapor e
energia, com diversas matérias primas para queima, desde
lasca de madeiras até casca de arroz. Uma grande dificuldade
encontrada por empresas no segmento de caldeira é a falta de
sintonizagao correta dos controladores PID existentes no
processo. Esse trabalho aborda uma solucdo inicial para essa
problemdtica, com o desenvolvimento da modelagem
fenomenoldgica simplificada dos sistemas e subsistemas
através dos principios fisicos de balango de massa e energia que
englobam uma caldeira Flamotubular com fornalha
Aquatubular. Com a representagdo dos componentes que
integram a caldeira, é possivel o engenheiro de controle e
automagdo conhecer previamente o comportamento dinamico
da planta, analisar sua estabilidade e projetar o sistema de
controle. Além de permitir a implementa¢do de simuladores e
treinamento para funcionarios.
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Hatlule Este trabalho tem como objetivo o desenvolvimento de uma
aplicacdo de Business Intelligence para um sistema de execugao
de manufatura e o aprimoramento do algoritmo usado para
apontar a responsabilidade das estacdes de trabalho em casos
de falhas. Aqui serd estudado um caso de uma linha de
producdo real que possui um sistema que além de armazenar
informagdes das suas estagdes individuais possui um algoritmo
define as estagdes que geram paradas desta linha. Dessa forma
serd proposta uma solucdo para o algoritmo ser aplicavel para
enumeras linhas e melhora de desempenho além de uma
solucdo de Business Inteligente para exibir o resultado desse
algoritmo.
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RESUMO ~ s ~
Com a constante evolugdo dos carros inteligentes questdes
como seguranga e autonomia aparecem como grande
preocupacdo. Para isso questdes relevantes quanto ao tipo de
terreno que se encontra, sdo de suma importancia para que se
realize o controle integral das rodas do veiculo que resultard
em beneficios tanto em relagdo ao consumo, e principalmente,
guanto por questdes de seguranca do veiculo. O objetivo geral
do projeto foi desenvolver um sistema de classificacdao de
terrenos para veiculos utilizando-se rede neurais artificiais. A
rede neural estd associada com um sistema de tratamento de
dados que utilizou imagens retiradas pelo préprio veiculo. Para
desenvolver o sistema foi necessdrio revisar métodos utilizados
para a classificacdo de terrenos, estudar técnicas de tratamento
de imagens para posterior treinamento de redes e projetar uma
rede neural em um hardware embarcado para realizar a
classificagdo. Um protdtipo foi montado e alguns testes do
sistema foram realizados.
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Hatlule O trabalho consiste no projeto e construgdo de uma estagdo de
trabalho inteligente. Desenvolvido no instituto Fraunhofer IAO,
em Stuttgart, se trata de uma prova de conceito acerca das
aplicacdes de loT em escritdérios e espacos de trabalho. Esta
estacdo consiste de uma mesa com rede de sensores,
atuadores e banco de dados, que possibilitam a ela ser
chamada de inteligente. Dessa forma, foi nomeada SmartDesk.




